FTN Novi Sad Teorija kretanja drumskih vozila

Katedra za motore i vozila Ubrzanje

Obimna sila pri ubrzanom kretanju
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Fo@ je pogonska sila na raéun koje se savladuju otpori kretanja vozila, izuzimajuci
ubrzanja obrtnih masa.

Kolika obimna sila stoji na raspolaganju pri ubrzanom kretanju - F,@=?
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Potrebno je izraziti sve brojeve obrtaja / ugaone brzine u funkciji o, |
sve momente u funkciji My, koristeCi prenosne odnose.
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Redukovani moment inercije

Jrep =Nir i igp  Ji+ Neprige - Jo+J; ]

J; — suma momenata inercije svih rotacionih masa koje se obrcu
ugaonom brzinom motora

J, — suma momenata inercije svih rotacionih masa koje se obrcu
ugaonom brzinom izlaznog vratila menjaca

J; — suma momenata inercije svih rotacionih masa koje se obrcu
ugaonom brzinom toCkova

Opsti princip redukovanja momenta inercije na vratilo spregnuto preko prenosnog odnosa i: Jgep = i2-J
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— OBIMNA SILA PRI UBRZANOM KRETANJU



