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IZRACUNAVANJE OTPORA KRETANJA

Otpor kotrljanja Ff = f.G-cosa. NajéesSée usvajamo:

cosa ~ 1

f=f,+C,v+C,v*, v (km/h)

f,= 0,01
C, =5,42.10%
C, = 1,05-10"

Otpor vazduha |F\ =0,0473.c,-A-v?| v (km/h)

sina ~ tga = u
=1U/100

Otpor uspona F = G-sina ~ u-G
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IZRACUNAVANJE SNAGE POTREBNE ZA
SAVLADAVANJE POJEDINIH OTPORA

SNAGA: P =F-v — uosnovnim jedinicama

B F-v
3600

Za P [kW], v [km/h]: |P
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IZRACUNAVANJE SNAGE POTREBNE ZA
SAVLADAVANJE POJEDINIH OTPORA

F.-v
P. = SéOO - snaga potrebna za savladavanje otpora kotrljanja

Fo -V
Py = 3V€\3/OO - snaga potrebna za savladavanje otpora vazduha

F .v
P, == - snaga potrebna za savladavanje otpora uspona
3600
Fin- v . L
Pn = 3600| snaga potrebna za savladavanje otpora inercije
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Zadatak 1. IzraCunati silu i snagu otpora kretanja tegljaca DAF XF95 sa
poluprikolicom za sledece sluCajeve:

a) Uspon U=12%, brzina 20 km/h = const
b) Horizontalna podloga, brzina 90 km/h = const

Podaci: ¢, = 0,43; A= 10,34m?; f = 0,0072, m = 40t
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Zadatak 2. Priblizno i ta€no izraCunati silu otpora uspona vozila mase
1500 kg na nagibu od 10%.



FTN Novi Sad

Teorija kretanja drumskih vozila
Katedra za motore i vozila

Otpori kretanja motornog vozila

Zadatak 2. Priblizno i taCno izraCunati silu otpora uspona vozila mase
1500 kg na nagibu od 10%.
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Zadatak 3. IzraCunati snagu otpora kretanja na horizontalnoj podlozi u
zavisnosti od brzine kretanja od 0 do 200 km/h za vozilo Subaru Forester mase
m = 2015 kg za sluCajeve:

a) Bez krovnog nosaca: c,, = 0,31; A= 3,2 m?

b) Sa krovnim nosa¢em: ¢, = 0,42; A= 3,55 m?

Rezultate prikazati na dijagramu.
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|lzraCunavanije: videti MS Excel dokument u prilogu.
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|lzraCunavanije: videti MS Excel dokument u prilogu.
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Zadatak 4. Vozilo mase 1,3t spusta se niz nagib od 3.5% u rezimu slobodnog
kotrljanja toCkova (bez dejstva pogona ili ko€enja). Koeficijent otpora kotrljanja
iznosi =0,012. Koeficijent otpora vazduha je c,,=0,42 a Ceona povrsSina

A=2 4m?. Zanemarujuci zavisnost otpora kotrljanja od brzine (tj. smatrati
f=const), izraCunati maksimalnu brzinu koju ¢e vozilo dostici.
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